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Doelstelling DND

* Uitbouwen van Gouden Maritieme Ecosysteem
* Bundelen van capaciteiten en kennis
* Gezamelijke focus aanbrengen en regie voeren

 Samenwerken op het gebied van onderzoek & ontwikkeling van
militaire platformtechnologie

* Bijdragen aan KIA Veiligheid en Missiegedreven Topsectoren &
Innovatie Beleid
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De missie:

Het realiseren van een
doorslaggevend operationeel
effect, door het intensiveren
van de samenwerking binnen
het Gouden Ecosysteem van
de Nederlandse
Marinebouw, nu en in de
toekomst.
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Workshop Deelnemers
Dutch Naval Design
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ROADMAPPING

Perspectieven

-

Strategisch
perspectief

Functioneel
perspectief

Instrumenteel *
perspectief

Een bovenste laag waarin vanuit een strategisch perspectief
naar het onderwerp van de roadmap wordt gekeken. In dit
perspectief staat de ‘waarom-vraag’ centraal. Deze laag
beschrijft de strategie, de trends en de drivers met
betrekking tot het roadmap onderwerp.

Een middelste laag waarin vanuit een functioneel
perspectief naar het onderwerp van de roadmap wordt
gekeken. Dit perspectief gaatin op de ‘wat-vraag’: Welke
systemen, diensten en/of producten kunnen er worden
ontwikkeld om tegemoet te komen aan de strategie, trends
en drivers uit de toplaag?

Een onderste laag met een instrumenteel perspectief. Dit
perspectief beantwoord de ‘hoe-vraag’. Hoe kunnen de
systemen diensten en/of producten —worden ontwikkeld?
Welke technologieén, kennis en andere resources zijn
hiervoor nodig?




Vision Flexship
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Praatplaat Data voor Onderhoud

Versie 2.0 —2021-06-29
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Op afstand bestuurbaar
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* Narratives uitgewerkt op
strategisch en functioneel

* ‘Praatplaten” gemaakt
* Workshop 25 april 23

 Roadmaps maken en
bouwblokken definiéren

* Projectvoorstellen schrijven

* Regie voeren
e Jaarlijkse cyclus inregelen

niveau

2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026 2027 2028 2029 2030
Prep Evolution Design Model (EDM) EvolutiLn Design Model (EDM)
EDM
Missile Support (Sensor / Implementatie)
Missile Support (Concept & Sensor prep.)
SCARF Force Level
Genetwerkt Optreden
SCARF-LCF
FLORET extensie
Naval Multi-static radar
Reconf X-S-L One radar suite
Arbitrary Beam & Waveform Antenna
Wereldwijd Opereren
Adv. Weapon Support
MANDRAKE
Verb. Onderhoud & Training
SUNDEW Adv. AESA Processing
Robuuste Front-Ends
EDA IAP1 SPICE
EDA IAP2 Algo Suite Processing
EDA |AP2 Verbeterde Autonomie & Integratie
EDAIAP2 MANTRA
2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026 2027 2028 2029 2030
Supporting programmes:
Radar programme V1512 / Radar programme V1908 / Radar programme V23xx /
D-RACE projects D-RACE projects D-RACE|projects
V1501 & V1513 Above water weapon programme V19xx
HTSM: SFINX, RAVE, PHAENICS, ALMA, ....

D-ART

prep D-ART




Questions?
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